T-61.231 Hahmontunnistuksen perusteet
Laskuharjoitus 3: 7.10.2002

1. Muotoile yksiulotteinen Parzen-estimaatti tiheysfunktiolle p, annetuista niytteista

y" .25 2.8,3.4,4.2,4.5,4.7,5.2,5.6,7.5

Kéyta suorakulmaista ikkunafunktiota.

2. Luokittele pisteet A, B ja C' kuvaajassa kiyttden viiden ldhimmén naapurin luokitte-
luséddntod ja Euklidista etdisyysfunktiota.
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3. Kun kiytetdan l&himmén napurin luokittelusdintod kahdelle luokalle (kuvaaja), saadaan
pidtosalueet ja raja niille luokille. Jos y(9 ovat niiytevektoreita luokista 1 ja s niy-
tevektoreita luokasta 2, méaritelmén perusteella mikéd tahansa piste ¥ rajalla toteuttaa
yhtalon

mind(§,y"”) = mind(y,s")

Oletetaan etiisyysfunktion olevan Euklidinen.

a) Mikd on péddtosrajan yhtédlo pienessd alueessa rajan lihelld, jos vakiovektori y(® on
lihinné rajaa luokasta 1 ja s() on vakiovektori lihinné rajaa luokasta 27

b) Piirrd tdydellinen péitosraja luokille kuvaajassa.

c) Etsi niytevektorit, joiden poistaminen ei muuta péaétosrajaa.



