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1. On annettu diskreettiaikaiset systeemit

wi[n] = z[-n];
wa[n] = z[n — 2] — 2z[n — 8J;
ws[n] = nz[n].

missd w;[n] on kunkin systeemin vaste syOtteelld z[n]. Maaritd lyhyesti perustellen kullekin systeemille
onko se

i) Muistiton;

ii) Aikainvariantti;
iii) Lineaarinen;
iv) Kausaalinen;

v) Stabiili.

2. Tarkastellaan allaolevan kuvan takaisinkytkettyd systeemid. Oletetaan, ettd vaste y[n] = 0 kun n < 0.

i) Hahmottele systeemin vaste kun z[n] = d[n];
ii) Hahmottele systeemin vaste kun z[n] = u[n].

3. Lineaarinen aikainvariantti systeemi on aluksi levossa ja vaste maaraytyy differenssiyhtalosta
y[n] + 2y[n — 1] = z[n] + 2z[n — 2]

Piirré systeemi lohkokaaviona ja laske systeemin vaste allaolevan kuvan syotteelle.

4. Tarkastellaan allaolevassa kuvassa esitetyn kolmen lineaarisen aikainvariantin systeemin (LTT) kaskadikyt-
kentad. Systeemistd tiedetdén, ettd impulssivaste ha[n] on

ha[n] = u[n] — u[n — 2],

ja ettd koko systeemin impulssivaste on allaolevassa kuvassa esitetyn kaltainen.

Kolmen LTI-systeemin kaskadi. Kaskadisysteemin impulssivaste.

a) Etsi impulssivaste hj[n].
b) Miki on systeemin vaste kun sydte on z[n] = §[n + 1] —d[n —1] ?



